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Amerevo ULTRA: Lavado + Barrido + Recogida de polvo ["'/

Seleccidon de componentes de alta calidad para crear equipos de gran durabilidad y
estabilidad

Paradmetros de rendimiento

Dimensiones totales Méaxima eficiencia

820 (L) x 680 (W) x 1130 (H) mm 1980 m2 [h

Autonomia de fregado Depésito de agua extragrande Bateria

3h 90 L 80 Ah

Ancho de lavado Presion sobre el suelo Autolimpiezq.del deposito

de aguas residuales

550 mm 25 kg 4 min

Vida util del ventilador Peso neto Limpieza de Ruido de la maquina
residuos

10000 h 160 kg 95 % <68 db



Estacion autonoma de carga y auto-relleno

Paradmetros de rendimiento

Dimensiones totales 520 (L) * 310 (W) *1038 (H) mm
Capacidad del depbsito 8 I
Velocidad de llenado 7-10 I/min
Velocidad del agua residual 10-15 I/min
Potencia mdaxima 1800 W
Tension de entrada nominal 200-240V

Caracteristicas destacadas del producto

® ®

Autosuficiencia Depésito de agua autolimpiante Gran capacidad de

adaptacién
Una vez completado el suministro, el Se adapta a los depdsitos
. depobsito de agua puede de agua mbévilesy a
Autocarga y drenaje POsIt guapu . a9 ya
autolimpiarse para evitar la situaciones de renovacion
para lograr el > . ! .
. ; acumulacion de residuos y los de vias fluviales con
funcionamiento o . .
auténomo de los robots malos olores, o que reduce la dificultades de acceso. Facil
frecuencia del mantenimiento de instalar y comodo de

manual usar




Limpieza profesional

Potente rendimiento y doble purificacidon para una limpieza profunda y eficaz

Disefio mejorado 400 W 16 kPa :
de dobl - 800 ml/min
e doble cepilio El motor del cepillo principal de La presién sobre el suelo es de
400 W ofrece una potencia tres i Volumen de agua de
Limpieza de doble accién P unos 16 kPa, lo que permite 800 mi/min
veces superior a la estandar del imi qci
para residuos y manchas, P B eliminar fadcilmente una gran
sector y una presion sobre el suelo variedad de manchas dificiles

con una cobertura superior
al 95 %.

de 25 kg para una limpieza

profunda en una sola pasada

0y

Rascador de doble Tratamiento del Disefio de doble Limpieza de
camara agua residual tuberia de agua esquinas
El innovador disefio del Mejora del mecanismo de Disefio de doble canal de Borde ajustado, mayor
rascador de succién de doble tratamiento del agua agua limpia, con una vida atil alcance de limpieza.
cavidad optimiza el problema residual; tratamiento mds de 4000 horas, el doble que la

del agua eldstica en los huecos seguro media del sector



Limpieza profesional

1980 mz/h

La eficiencia de limpieza
puede alcanzar los 1980
metros cuadrados por
hora

550 mm

Equilibrio entre la capacidad de
desplazamiento del roboty la
eficiencia de limpieza
Ancho del cuerpo: 700 mm; ancho
de limpieza: hasta 550 mm; mejora
de la eficienciaenun10 %

750 mm

Anchodela
escobilla: 750 mm

Sistema de
control en la nube

Control del robot en la nube
del area de trabajo,
optimizacién de las rutas de
limpieza, mejorade la
eficiencia, mayor
productividad

3h/15h

Autonomia de la bateria de 3-3,5
horas, carga rapida industrial de

1,5 horas, adaptacion al mejor
segmento de tiempo parcial,
eficienciaintegral

Cisternade
901

Agua limpia 45 | [ aguas
residuales 451

Agua/electricidad y autonomia,

Deposito de agua mévil
disponible

Limpieza total
de los bordes

Distancia minima para
limpieza de bordes




Inteligente y facil de usar

Auto-initialization at Any Location

Deposito de aguas
residuales

autolimpiante

Inicializacion en
cualquier ubicaciéon

Alimentaciony
vaciado automaticos

Una pistola de agua a alta
presion limpia el depédsito de
aguas residuales durante 4
minutos cada vez

Desodorizacion del

deposito de aguas
residuales

El depdsito de aguas residuales estd
equipado con componentes
desodorizantes para evitar la

propagacion de olores en el deposito y
la contaminacion del aire.

Activacién remota, arranque con un
solo clic;
Recposiciéon y control del agua 'y
consumibles con un solo clic

Conexién con
ascensor/freno

Control de acceso, conexidén con
ascensores;
Sin barreras entre plantas..

Carga y vaciado automaticos;
Autolimpieza del depésito de
aguas residuales,
reducciéon de la intervencion
manual

Separacion en tres
terminales

Extremo del robot, extremo movil
y hube; Funcionamiento y
seguimiento mds sencillo

Sewage Tank Self-cleaning




Inteligente y facil de usar

o Actualizacion Autoproteccion
Actualizacion total c o
y automatica del contra
de la percepcion g
mapa sobrecalentamiento —
Mejora integral de la Las tareas del mapa se La alarma de bloqueo del Stain Idermﬁcatlon
percepcion, dngulo Iaser actualizan automdaticamente, motor de succidén de agua p
de mds de 300° + y los cambios en el entorno evita fugas de agua " ol )
integracidn visual no requieren volver a irregulares y un | J | -
planificar el mapa funcionamiento defectuoso
durante el uso nldentmmuoﬂ

Creacion
automaticade
tareas

T

Identificacion de
suciedad

Informe de trabajo

Reconocimiento Identificacion automatica Generacion automdatica
automdatico de bordes de suciedad y limpieza de informes de trabajo
limpios prioritaria
Division automatica de

subtareas

s < o 1) ( anint
“Automatic Task Zoning Detailed REPDISDIACHT]




A/

Seguroy fiable

Gracias al uso de tecnologia de posicionamiento Iaser + visual, el posicionamiento es mas

preciso y el funcionamiento mas seguro.
Disefio de seguridad CO.nflguraclo.n de Doble seguridad
reforzado avisos de peligro

Excelente capacidad

de posicionamiento

posicioTnec?rrr]w?cle%?cI)Opdoer Lsion Percepcion mediante fusion Deteccion de caidas/Aviso Tasa de autodiagnéstico
de vision laser para la . de I_qser y camara, de coI|S|on/§egur|d0d de fgllps >90 %,
localizacion. Mejora |de_nt|f|cc: eflca;mente garantizada mantenimiento remoto
diversos obstdculos de alarmas de fallo

significativa de la fiabilidad

" LiDAR-Visual Integrated Localization
| p , .

S L ,
Autohomous Lovy-Obstacle Avoidance

i, ¥




Comparacion de los resultados de la prueba de limpieza ["./

Otros robots
. » - Repeticion
Simulacion de del lavado

contaminacion

moderada

Fregadorade
suelos
tradicional
Cepillo
giratorio -
Rewash

Suelo
tradicional -
Cepillos de
disco -
Repeticion
Café + Cola +lodo - 3 del lavado
g/0,04 m?, secado a
temperatura ambiente

durante24 h Amerevo

ULTRA
-Rewash




Comparacion de los efectos de la prueba de limpieza [ll/

.

Otros robots
- Relavado

Simulacion de
contaminacion
intensa

Fregadorade
suelos
tradicional
Cepillo
giratorio -
Relavado

Suelo
tradicional
Cepillos de

disco -
Repeticion

Café + Coca-Cola +
barro - 3g/0,04 m? +
harina1g/0,04 m?,
secado a temperatura
ambiente durante 24 h

Amerevo

ULTRA
- Repeticion




Escenarios de aplicacion y materiales aplicados

Casos de uso Materiales

\‘ Edificios de oficinas - Camino de hormigén vertido &
i) -_— T =

-

Marmol ;



AMEREVU

Robotics

@% www.amerevo.com M amerevo@amerevo.com
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